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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

BUS CEIl 821 VMEbus -

BUS SYSTEME A MICROPROCESSEURS POUR DONNEES
DE 1 OCTET A 4 OCTETS

AVANT-PROPOS

1) Les décisions ou accords officiels de la CEI en ce qui concerne les questions techniques,
préparés par des Comités d'Etudes oli sont représentds tous les Comités nationaux s'inté-
ressant 3 ces questions, expriment dans la plus grande mesure possible un accord inter-
national sur les sujets examinés.

2) Ces décisions constituent des recommandations internationales et sont agréSes comme
telles par les Comités nationaux.

3) Dans le but d'encourager l'unification internationale, la CEI exprime le voeu que tous
les Comités nationaux adoptent dans leurs régles nationales le texte de la recommandation
de la CEI, dans la mesure ol les conditions nationales le permettent. Toute divergence
entre la recommandation de la CEI et la régle nationale correspondante doit, dans 1la
mesure du possible, &tre indiquée en termes clairs dans cette dernidre.

4) La CEI n'a fixé aucune procédure concernant le marquage comme indication d'approbation et
sa responsabilité n'est pas engagée quand il est déclaré qu'un matériel est conforme 3
1'une de ses recommandations.

La présente norme a été établie par le comité technique mixte ISO/CEI
JTC 1: Technologie de l'information, SC 26: Systéme 3 microprocesseurs.

Cette deuxieme édition de la CEl 821 remplace la premiére édition parue
en 1987, et constitue une révision technique.

Le texte de cette norme est issu des documents suivants:

DIS Rapport de vote

ISO/CEI DIS 821 JTC 1/SC 26 N 36

Le rapport de vote indiqué dans le tableau ci-dessus donne toute
information sur le vote ayant abouti a |'approbation de cette norme
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3)

4)

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

IEC 821 VMEbus -

MICROPROCESSOR SYSTEM BUS FOR 1 BYTE TO 4 BYTE DATA

FOREWORD

The formal decisions or agreements of the IEC on technical matters, prepared by Technical
Committees on which all the National Committees having a special interest therein are
represented, express, as nearly as possible, an international consensus of opinion on the

subjects dealt with.

They have the form of recommendations for international use and they are accepted by the
National Committees in that sense.

In order to promote international unification, the IEC expresses the wish that all
National Committees should adopt the text of the IEC recommendation for their national
rules in so far as national conditions will permit. Any divergence between the IEC
recommendation and the corresponding national rules should, as far as possible, be clearly
indicated in the latter.

The XIEC has not laid down any procedure concerning marking as an indication of approval
and has no responsibility when an item of equipment is declared to comply with one of its
recommendations.

This standard has been prepared by Joint Technical Committee 1SO/IEC

JTC 1: Information technology, SC 26: Microprocessor systems.

This second edition of IEC 821 replaces the first edition issued in 1987,

and constitutes a technical revision.

The text of this standard is based on the following documents:

DIS Report on Voting

ISO/IEC DIS 821 JTC 1/SC 26 N 36

Full information on the voting for the approval of this standard can be

found in the Voting Report indicated in the above table.
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BUS CEIl 821 VMEbus -

BUS SYSTEME A MICROPROCESSEURS POUR DONNEES
DE 1 OCTET A 4 OCTETS

CHAPITRE 0: INTRODUCTION

Domaine d'application

La présente norme décrit un bus de fond de panier & hautes perfor-
mances utilisable dans les systémes a microprocesseurs, a mono-
processeurs ou a multiprocesseurs. La norme est basée sur la spéci-
fication VMEbus du groupe de fabricants VME, aoGt 1982. Ce bus
inclut quatre sous-systémes de bus: le bus de transfert de données, le
bus d'interruptions prioritaires, le bus d'arbitrage et le bus utilitaire.
Le bus de transfert de données supporte des transferts de données
de 8, 16 et 32 bits sur 32 lignes de données et 32 lighes d'adresse non
multiplexées. Les protocoles de transfert sont asynchrones et
interverrouillés. Le bus d'interruptions prioritaires fournit au systéme
les services d'interruption en temps réel. L'allocation du bus est
assurée par le bus d'arbitrage, qui permet l'implémentation des
algorithmes d'arbitrage de type priorité tournante et de type prio-
ritaire. Le bus utilitaire fournit la synchronisation pour la mise sous
tension et la mise hors tension du systéme. Les spécifications méca-
niques des cartes, des fonds de panier, des sous-chissis et des
chassis sont basées sur la Publication 297 de la CEl.

0.2 Réféerences normatives

Les publications suivantes de la CEl sont citées dans la présente norme:

S

Publications n°° 297-1 (1982): Dimensions des structures mécaniques de 1la série de

482,6 mm (19 in), Premiére partie: Panneaux et bitis.
297-3 (1984): Troisidme partie: Bacs et blocs enfichables associés.

603-2 (1980): Comnecteurs pour fréquences inférieures 3 3 MHz pour
utilisation avec cartes imprimées, Deuxidme partie:
Comnecteurs pour circuits imprimés en deux parties, pour
grille de base de 2,5¢ mm (0.1 in) avec caractéristiques
de montage communes.

822 (1988): CEI 822 VSB - Bus paralldle de sous-systéme du Bus CEI 821
VMEbus .

823 (1990): Bus systdme & microprocesseurs (VMSbus) - Bus sous-systéme
série du bus CEI 821 (VMEbus).

0.3 Note au lecteur

Le BUS CEIl 822 représente le bus normalisé par le Sous-Comité 47B
en tant que bus sous-systéme du BUS CEIl 821 qui constitue la
présente norme.

Le BUS CEIl 823 représente le bus normalisé par le JTC 1/SC 26 en
tant que bus série du présent BUS CEIl 821.



821 @ IEC - 23 - (0-1)

0.1

IEC 821 VMEbus -

MICROPROCESSOR SYSTEM BUS FOR 1 BYTE TO 4 BYTE DATA

CHAPTER 0: INTRODUCTION

Scope

This standard specifies a high performance backplane bus for use in
microcomputer systems that employ single or multiple microprocessors.
it is based on the VMEbus specification, released by the VME Manu-
facturers Group in August of 1982. The bus includes four sub-buses:
the Data Transfer Bus, the Priority Interrupt Bus, the Arbitration
Bus and the Utility Bus. The Data Transfer Bus supports 8-, 16- and
32-bits transfers over a non-multiplexed 32-bit data and address
highway. The transfer protocols are asynchronous and fully hand-
shaken. The Priority Interrupt Bus provides real-time interrupt
services to the system. The allocation of bus mastership is performed
by the Arbitration Bus, which allows to implement both Round Robin
and Prioritized arbitration algorithms. The Utility bus provides the
system with power-up and power-down synchronization. The mechanical
specifications of boards, backplanes, subracks and enclosures are
based on IEC Publication 297.

0.2 Normative references

The following IEC publications are quoted in this standard:

Publication Nos. 297-1 (1982): Dimensions of mechanical structures of the 482.6 mm (19 in)

series, Part 1: Panels and racks.
297-3 (1984): Subracks and associated plug-in units.,

603-2 (1980: Connectors for frequencies below 3 MHz for use with printed
boards, Part 2: Two-part comnectors for printed boards for
basic grid of 2.5¢ mm (0.1 in), with common mounting
features.

822 (1988): IEC 822 VSB - Parallel sub-system bus of the IEC 821
VMEbus .

823 (1990): Microprocessor system bus (VMSbus) - Serial sub-system bus
of the IEC 821 Bus (VMEbus).

0.3 Note to the reader

IEC 822 BUS has been standardized by Sub-Committee 47B as a
sub-system bus of the |IEC 821 BUS which constitutes this standard.

IEC 823 BUS represents the bus which has been standardized by
JTC 1/SC 26 as the serial bus of this IEC 821 BUS.
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