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SPECIFICATION FOR RADIO DISTURBANCE AND IMMUNITY  
MEASURING APPARATUS AND METHODS –  

 
Part 1-6: Radio disturbance and immunity measuring apparatus –  

EMC antenna calibration 
 
 
 

1 Scope 

This part of CISPR 16 provides procedures and supporting information for the calibration of 
antennas for determining antenna factors (AF) that are applicable to antennas intended for 
use in radiated disturbance measurements. 

It has the status of a basic EMC Standard in accordance with IEC Guide 107, Electromagnetic 
compatibility – Guide to the drafting of electromagnetic compatibility publications. 

The AF of an antenna is influenced by nearby surroundings and by its position in space 
relative to the radiating source. This standard focuses on antenna calibrations that provide 
the AF in a free-space environment in the direction of the boresight of the antenna. The 
frequency range addressed is 9 kHz to 18 GHz. The relevant antenna types covered in this 
standard are monopole, loop, dipole, biconical, log-periodic dipole-array (LPDA), hybrid and 
horn antennas. 

Guidance is also provided on measurement uncertainties associated with each calibration 
method and configuration, and the test instrumentation used. 

2 Normative references 

The following documents, in whole or in part, are normatively referenced in this document and 
are indispensable for its application. For dated references, only the edition cited applies. For 
undated references, the latest edition of the referenced document (including any 
amendments) applies. 

CISPR 16-1-4:2010, Specification for radio disturbance and immunity measuring apparatus 
and methods – Part 1-4: Radio disturbance and immunity measuring apparatus – Antennas 
and test sites for radiated disturbance measurements   
CISPR 16-1-4:2010/AMD 1:2012 

CISPR 16-1-5:2014, Specification for radio disturbance and immunity measuring apparatus 
and methods – Part 1-5: Radio disturbance and immunity measuring apparatus – Antenna 
calibration sites and reference test sites for 5 MHz to 18 GHz  

IEC 60050-161, International Electrotechnical Vocabulary (IEV) – Chapter 161: 
Electromagnetic compatibility 

ISO/IEC Guide 98-3:2008, Uncertainty of measurement – Part 3: Guide to the expression of  
uncertainty in measurement (GUM:1995) 
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SPÉCIFICATIONS DES MÉTHODES ET DES APPAREILS DE MESURE  
DES PERTURBATIONS RADIOÉLECTRIQUES ET DE L'IMMUNITÉ  

AUX PERTURBATIONS RADIOÉLECTRIQUES –  
 

Partie 1-6: Appareils de mesure des perturbations radioélectriques  
et de l'immunité aux perturbations radioélectriques –  

Étalonnage des antennes CEM 
 
 
 

1 Domaine d'application 

La présente partie de la CISPR 16 fournit des procédures et des informations à l'appui 
concernant l'étalonnage des antennes afin de déterminer les facteurs d'antenne (AF) 
applicables aux antennes destinées à être utilisées pour les mesurages des perturbations 
rayonnées. 

Elle a le statut de Norme fondamentale en CEM en accord avec le Guide 107 de l’IEC, 
Compatibilité électromagnétique – Guide pour la rédaction des publications sur la 
compatibilité électromagnétique. 

Le facteur d'antenne est influencé par l'environnement immédiat et par sa position dans 
l'espace par rapport à la source de rayonnement. La présente norme se concentre sur les 
étalonnages d'antennes qui fournissent l'AF dans un environnement en espace libre dans 
l'axe de visée de l'antenne. La gamme de fréquences traitée est comprise entre 9 kHz et 
18 GHz. Les types d'antenne appropriés couverts dans la présente norme sont les suivants: 
antennes monopôles, boucles, doublets, biconiques, log-périodiques à doublet (LPDA), 
hybrides et cornets. 

Des lignes directrices sont également fournies concernant les incertitudes de mesure 
associées à chaque méthode et à chaque configuration d'étalonnage, ainsi qu'à 
l'instrumentation d'essai utilisée. 

2 Références normatives 

Les documents suivants sont cités en référence de manière normative, en intégralité ou en 
partie, dans le présent document et sont indispensables pour son application. Pour les 
références datées, seule l’édition citée s’applique. Pour les références non datées, la dernière 
édition du document de référence s’applique (y compris les éventuels amendements). 

CISPR 16-1-4:2010, Spécifications des méthodes et des appareils de mesure des 
perturbations radioélectriques et de l'immunité aux perturbations radioélectriques – Partie 1-4: 
Appareils de mesure des perturbations radioélectriques et de l'immunité aux perturbations 
radioélectriques – Antennes et emplacements d’essai pour les mesures des perturbations 
rayonnées  
CISPR 16-1-4:2010/AMD 1:2012 

CISPR 16-1-5:2014, Spécifications des méthodes et des appareils de mesure des 
perturbations radioélectriques et de l'immunité aux perturbations radioélectriques – Partie 1-5: 
Appareils de mesure des perturbations radioélectriques et de l'immunité aux perturbations 
radioélectriques – Emplacements d'étalonnage d'antenne et emplacements d'essai de 
référence pour la plage comprise entre 5 MHz et 18 GHz  

IEC 60050-161, Vocabulaire Électrotechnique International (VEI) – Chapitre 161: 
Compatibilité électromagnétique 



 – 180 – CISPR 16-1-6:2014 © IEC 2014 

Guide ISO/IEC 98-3:2008, Incertitude de mesure – Partie 3: Guide pour l'expression de 
l'incertitude de mesure (GUM:1995) 

3 Termes, définitions et abréviations 

3.1 Termes et définitions 

Pour les besoins du présent document, les termes et définitions suivants, ainsi que ceux 
donnés dans l’IEC 60050-161, s'appliquent.  

NOTE Les termes développés correspondant aux abréviations ne figurant pas en 3.1 sont énumérés en 3.2. 

3.1.1 Termes relatifs aux antennes 

3.1.1.1  
antenne 
transducteur qui convertit l'énergie électromagnétique guidée de la ligne d'alimentation en 
une onde rayonnée dans l'espace et inversement 

Note 1 à l'article: Dans le contexte de la présente norme, pour les antennes pour lesquelles un symétriseur est 
intrinsèque au fonctionnement de l'antenne, le terme «antenne» inclut le symétriseur. 

3.1.1.2  
antenne biconique 
antenne symétrique formée par deux éléments rayonnants coniques ayant un axe commun et 
des sommets contigus qui les alimentent 

Note 1 à l'article: Pour une utilisation dans la bande VHF, les antennes biconiques sont habituellement 
constituées de deux cages métalliques coniques. Chaque cage comporte souvent une traverse de liaison du 
conducteur central et une traverse de liaison des fils métalliques périphériques afin de supprimer une résonance à 
bande étroite. Ces types de traverses court-circuit peuvent altérer les caractéristiques de l'antenne au-dessus de 
215 MHz. Pour d’autres détails, voir également A.4.3. 

Note 2 à l'article: Pour les besoins de la présente norme, une antenne biconique pour laquelle la distance bout à 
bout est comprise entre 1,3 m et 1,4 m (sur la base de la norme MIL-STD-461 avec une distance bout à bout de 
1,37 m [45] 1)), est désignée comme une antenne biconique classique, à différencier des antennes biconiques de 
petite taille dont la fréquence supérieure dépasse 300 MHz. 

3.1.1.3  
antenne à large bande 
antenne ayant des caractéristiques acceptables dans une large gamme de fréquences 
radioélectriques 

3.1.1.4  
antenne calculable 
antenne de type doublet dont le facteur d'antenne d'une antenne simple et la perte d’insertion 
de l'emplacement entre une paire d'antennes peuvent être calculés au moyen de techniques 
analytiques ou numériques (méthode des moments) sur la base des dimensions, de 
l'impédance de charge et des paramètres géométriques, et peuvent être vérifiés par 
mesurage 

Note 1 à l'article: L'antenne doublet calculable est un cas particulier d'antenne calculable; le parfait accord entre 
les formulations analytique et numérique confirme les très faibles incertitudes que permet d'obtenir l'antenne 
doublet linéaire. Une antenne doublet calculable est décrite dans la CISPR 16-1-5.  

3.1.1.5  
antenne cornet 
antenne composée d'une section de guide d'onde dans laquelle la surface de section 
transversale croît vers une extrémité ouverte, que désigne le terme «ouverture» 
_______________ 

1) Les chiffres entre crochets se réfèrent à la Bibliographie. 




